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)(. Para aproximar a solução (x,,x,,%) dom sistema linear Axxb, rsoaeu-se ao seguinte 

método iterativo 

I e' - -0.6~:' - O. 64' + 1 
e" -0.6~:' - 0 . 6 e  + 1. k=O, 1, ... . 
cD = -0.6~:' - 0.64' + 1 

va a matriz de iteraçáo M de tal método. 

e m t r e  os mCtodos e~tudados, qual o m P d a  em causa? S r d  convergente? 
P 

do que b - [l 1 17 obtenha a matriz A do sistema inicial. 

7 do o sistema linear Ax=b, denotemos por x a nia solução exacta e por y a solução 
d obtida por qudquer metodo. Supondo que x M O  e com r=-b-Ay o erro residual, 

mostre que lly - xll r IIA-'1l.llrll. 

interpelação e aprohme o valor de f(0.5). 

Send~-dada a seguinte tabela 

Detemine um valor aproximado de I -L f (x)& usando a regra de intcgração que 

achar mais adequada. Justifique a razão pela quai escolhcu essa regra de intepção. 

O vdor obtido ser4 um valor apmximado por excesso ou por defeito? Justiflquc a 

7 
J<d ; ?dl) 

3- Ssja f €(?([(gbJ) uma função crescente e tal que f(a) < O e f(b) > 0. 

7 ? &~ostre  que o ícm desta fun&o no iinemaio [hb] se pode obter pelo m6todo iterativo 
do ponto fixo com 

em que M C uma c o m t e  apropriada Determine os valores admissfveis para M. 
@ Mostre que a equapão 1 -2r+cosx - 0 tem uma raiz real em [0,1]. Quantas 

Xr 

itençõcs do mátodo da bissecção sãc+necessáriaa para a aproximar com uma precisão de 
0.5xlo" ? 

Yi 

-2 

a h Obte* uma função f, que possa ser representada por esta tabela, recorrendo P 
-5 

-1 

O .  

o 
1 

1 2 

4 15 



#Lca,izc, usando s ~qmsenb@ flmC nr Ages de sistema 
/' 

i y + l - x Z  . ! I 

xZ -5-y'  

e aproxime a solução dc abcissa positiva pelo rn6todo de Neurton, com 2 iterações. 

Sabendo que para a regra de integragão do paito médio se tem 

9 
x>&r - W(x0) + E ,  

h h K S 1 ( f )  h h 
/ para f € C 3 ( x 0 - - , x , + - ) , m o m q u e  E =  

2 2 24 
,com gE(x,-~,a+z). 

Método de Jacobi ( Ax=b ) 

Método de Newton para sistemas nsio i i a m  ( F(x)=O ) 
~ ( x ( ~ ) p )  - J(x'*")X'+" - F(X'""), n - 0,1,2,.. 

Regra dos Trapbios e rcispecfivo erro 

Interpoladora de Newton ãas diferenças dividrlas 
P.(x) - f (*I+ f[xo,x*J(x - xo)+ f [ x ~ , x , , ~ ~ x  - x.)(x- xi)+".+fIxop..TxnJ(x -xo)...(x 4 , )  

Inkrpohdora de Ne-n das diferenças A 
Af (x,) Anf (a 1 

p.,(x) - f ( x o ) + ~ ( x - x o ) +  Z!hz ( X  - x,)(x- x,)+ ...+ n!ha ( x - ~ h - - ( x - x , , . . , )  
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